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@ ® Die Medien bzw. im Materialpaket enthaltenen Dokumente sind gemaR der Creative-Commons-Lizenz ,,CC-BY-4.0“ lizensiert und fur Das Projekt wird als

die Weiterverwendung freigegeben. Bitte verweisen Sie bei der Weiterverwendung unter Nennung der o. a. Autoren auf das Projekt . “«
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é) Sie finden das Material zum Download

hinterlegt unter www.wwu.de/Lernroboter .



https://www.uni-muenster.de/Foerderer/foerderprojekte.html
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Fahrplan Ozobot

Slart






O% Gruppenaufteilungskarten




Inhalte der Materialbox flr jede Gruppe (Bsp. Gruppe blau)

Box mit Farbmarkierung der Gruppe und Namen der SuS
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Stifte 5mm Spitze (schwarz, blau, rot, grtn)

erhaltlich auf https://ozobot-deutschland.de/ozobot-kaufen-order/ (letzter
Zugriff 22.07.2020)



Klebepunkte (5-8mm) fur Codes (rot, blau, griin)

Klasse 6 Bodentumen Name Datum

Robonastics
Checkliste fur Pflichtel te der Bod nkur

Leit-Auftrag:
“Erstellt in eurer Gruppe mithilfe der Checkliste eure eigene Bodenturnkiir.
Nutzt den Ozobot zur Planung und Dokumentation eurer Kur.*

2 Tipp: Seid kreativ und baut eigene Ideen ein!
= Tipp: Nehmt euren Informationszettel mit den Turnelementen zur Hilfe!

Ablauf 12 Turnelemente (2 pro Bahn)
D in alle 4 Ecken mind. 1x G mind. Rolle vorwarts (vw)
gewesen sein oder riickwarts (rw)

D mind. 6 Bahnen mind. 3 Spriinge
- (Pferdchensprung, Schersprung,
(=12 Turnelemente) e g

D verschiedene Laufstile mind. eigenes Element
Rad, Spagat, Kopfstand,
(vw, rw, sw, Kreuzschritt ...) Handstand, Briicke ...)

/ Notizen

Pro SuS eine Checkliste Robonastics (hier nur 1. Seite bildlich dargestellt)



Codes fiir den Ozobot = Turnelement/e

Spin = Rolle vorwarts /Flugrolle

Pause (3s) = Standwaage

Zigzag =Rad (links/rechts)

Schneckentempo = Kopfstand/Handstand

Rackwarts fahren = Ruckwartsrolle

Pro Gruppe ein Bewegungslexikon (hier nur 1. Seite bildlich dargestellt)

Pro Gruppe ein Ozobot bit

Raphael Fehrmann | Projekt ,Lernroboter im Unterricht” an der WWU Minster | CC-BY-4.0 |
www.wwu.de/Lernroboter/ | Link zur Lizenz: https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.de



Raumplan Unterrichtsreihe ,,Robonatics*

Bodenlaufer

Sitzkreis - Plenum



Erste Doppelstunde der Unterrichtsreihe
,Robonastics*

Planungsbeqginn

10min Probephase

° 25min Planungsphase
25min Prasentation + Feedback

Probephase

e Materialbox & Lerntagebuch sichten
e Turnelemente ausprobieren (Bodenlaufer)
. e (Ozobot-Kommandos ausprobieren

Hauptphase

e Aufgabenbereiche: Zeichner*innen, Zeitmanager*in, Schreiber*in,
Turner*in, Ozobotmanager*in

e Route fur euch Turner*innen und fiir den Ozobot aufmalen

e Schmierblatter + DIN A 3 Blatter + Stifte + Klebepunkte

e Praktisch ausprobieren (Ozobot & Mensch!)

Prasentationsphase

\"l o Feedback fur die anderen Gruppen
{ e Beobachtungsauftrag:

,Wurden unsere Anforderungen an eine Bodenturnkiir erfiillt?
Orientiert euch an der Checkliste (hellblau) und macht Notizen fiir
jede einzelne Gruppe!”
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