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Verwertungshinweis:
@ ® Die Medien bzw. im Materialpaket enthaltenen Dokumente sind gemaR der Creative-Commons-Lizenz ,,CC-BY-4.0“ lizensiert und fur Das Projekt wird als

die Weiterverwendung freigegeben. Bitte verweisen Sie bei der Weiterverwendung unter Nennung der o. a. Autoren auf das Projekt . “«
,Lernroboter im Unterricht” an der WWU Munster | www.wwu.de/Lernroboter/ . Herzlichen Dank! Sofern bei der Produktion des ,,LeuchtturmprOJekt 2020

vorliegenden Materials CC-lizensierte Medien herangezogen wurden, sind diese entsprechend gekennzeichnet bzw. untenstehend im geférdert durch die
Mediennachweis als solche ausgewiesen.
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https://www.uni-muenster.de/Foerderer/foerderprojekte.html

Mediennachweis — folgende offen lizensierte Medien wurden zur Produktion des Materialpakts hinzugezogen:

,Bedienungshinweise” von Raphael Fehrmann | Projekt ,Lernroboter im Unterricht” an der WWU Miinster | CC-BY-4.0 | www.wwu.de/Lernroboter/ | Link zur Lizenz:
https://creativecommons.org/licenses/by/4.0/deed.de.

,Code Ubersicht” von Raphael Fehrmann und Juliane Larissa Buttler unter CC BY-SA 4.0 Link zur Lizenz https://creativecommons.org/licenses/by-sa/4.0/deed.de entnommen aus: ,Lernroboter in der
Grundschule - Der ,,0zobot” in der Praxis | Gestaltung einer Einflihrungsstunde zur Handhabung des ,0zobots” sowie zur Codierung erster Befehlsanweisungen flir den Roboter anhand
(vorgegebener) Problemstellungen unter https://nbn-resolving.org/urn:nbn:de:hbz:6- 66119584426.

,Kalibrieren” von Raphael Fehrmann und Juliane Larissa Buttler unter CC BY-SA 4.0 Link zur Lizenz https://creativecommons.org/licenses/by-sa/4.0/deed.de entnommen aus: ,Lernroboter in der
Grundschule - Der ,,0zobot” in der Praxis | Gestaltung einer Einflihrungsstunde zur Handhabung des ,0zobots” sowie zur Codierung erster Befehlsanweisungen flir den Roboter anhand
(vorgegebener) Problemstellungen unter https://nbn-resolving.org/urn:nbn:de:hbz:6-66119584426.



